MPST2 Equations différentielles linéaires Chapitre 6

A, A, B désignent des constantes réelles puisque la consigne est de trouver les solutions des équations différentielles &
valeurs réelles.

y(x) _ Aefarcsin:c +1

a) y(x) = A(cosz + 2) — (cosz + 2) In(cos x + 2)
b) y(z) = sinz 4+ A
Y= os?z + 1
c) y(x) = cosz + Asinz
1
d) y(z) = re” D

a) y ch®z 4 1 + Achz
b) y(x) = (In(1 + ch(z)) + A)(1 + chz)
y(x) = Ashx — chz.

2w 1
a) y(x) = e +2 2+4
b) y(z) = Ae™® 4 sin(x) — cos x
x? -
c) y(z) = (? —&—x—i;A)e
Q) y(z) =z —1— e cos(x) + sin(x) et
2 2
—z+ A
2 ) = T
b) y(z) = (z + X)V1+ a2
e+ + A
V) = ] A
b) y(z) = Tt T sur RY et y(z) = . —— sur R*
el_
¢) y(z) = Inz+ A
Y In®z+1

(£) = (Acosz + Bsinz)e * +a — 1

=
S

(r) = Acosz + Bsinx 4+ 2% — 1

7
c) y(x) = Ae** + Be® + 2% 4 3z + 3
a) y(x) = (Az + B)e " + a 1 e’

b) y(z) = Ae™>* + Be® + (22 - E)e"’j

6 9
c) y(x) = (Acosx + Bsinz +z + 1)e™™
shx
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o) y(x) = (Az + B)e® + “"2‘3 + BT
2 AN r
a) y(z) = — 8T ST, e *(Acosx + Bsinx)

5 )

x?cosx xsinz

4 + 4
cos(2x)
3

b) y(x) = Acosx + Bsinz —

c) y(r) = Acosz + Bsinx + 1 —
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